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DINERBOT T9 PRO




? . Lliuraments
Y= captivadors:
= Interaccions

\ ™ divertides pera
una experiéncia

\u

tnica.

£l 8§ o

Sistema de posicionament
VSLAM intelligent

Els sensors visuals millorats permeten
que el robot mapegi i reconegui la seva
ubicacié, eliminant la  necessitat

Recollidai entrega
intel.ligent

L'eficiencia es maximitza gracies a les 3
safates que utilitzen sensors de radar que

Seguretat i
Cura millorades

Millorats amb un sensor addicional
de visi0 estereoscopica per
detectar obstacles baixos i prevenir

Xassis amortidor:
segur i estable

L'amortiment multiarticulat i un
sistema d'absorcié dimpactes nou

garanteixen que el T9 Pro mantingui
I'estabilitat davant d'obstacles. Un
nou algoritme de control PID
garanteix que lacceleracid, la
frenada i el gir siguin suaus i
estables, evitant vessaments.

Alt
Pantalla d'operacio
11,6" HD touchscreen

Radar de detecci6 de plats

Distribuido por:

detecten quan es colloca i es retira un
article. Es fan recordatoris per prendre els
plats correctes mitjancant illuminacio,
indicacions de veu i pantalles. EI T9 Pro
també pot realitzar tasques de manera
consecutiva que optimitzen les tasques de
"prendre i portar”

aveus

_.Boto de parada
d'emergéncia

.Indicadors de direccio

Safates
* extraibles

Interruptor
—= principal i port de
carrega manual

Port de carrega
automatica

_____________

www.hisernet.net
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caigudes des d'escales.

d'etiquetes antiestéetiques al sostre. Aixo
garanteix una navegacio i posicionament
més confiables, tot preservant l'estética
de la decoracio del restaurant.

(Especificacions DinerBot T PRO
Mides *
50,0 x52,7x126,6 cm

Pes
45,2 kg

Velocitat maxima de Durada de la bateria**
desplagament
0,8m/s

Temps de carrega

Finsa15 hores

orx Grandaria de les safates

48,6 x 38,4 cm

4 hores )
(per ales tres capes superiors)

Capacitat de carrega total
40 kg

Grandaria de la pantalla
tactil

11,6"(1920 x 1080)

Ample de pas minim

70 cm

*La pila de carrega no
** Totes les afirmacion:
té un nombre limitat de
cicles de carrega varien s
*** El temps de carre
de la bateria, utilitzant un carregador o una pila

eals poden variar.
Lavida utildelab

depenen de molts fact

lagada.

a requerida per carregar del 15% al 100% de la E
ega, amb el robot encés. No intenteu carregar un robot
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