LLIURAMENTS RAPIDS | AGILS

COMPACTE, PER A UNA MAJOR AGILITAT »
GUIA INTEL.LIGENT DE LLIURAMENT »
AUTOMATIC COL.LABORACIO MULTIROBOT «
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DINERBOT 18



Eficiéncia
compacta al seu
servei:

Gestio agil per a
lliuraments
sense
inconvenients

—

Compacte, per a més agilitat Guia Intel.ligent de Lliurament Automatic* Col.laboracio multirobot
El nostre robot compacte pot navegar facilment per Amb la installacié de sensors de deteccid de safatesiuna  El nostre solid sistema de planificacio
espais estrets, tan sols necessita 55 cm d'amplada, cosa safata oberta 300 graus, el T8 DINERBOT us guiara per ~ permet una collaboracio fluida entre
que el fa altament maniobrable fins i tot en entorns recollir les vostres comandes mitjangant notificacions per  diversos robots, augmentant l'eficiencia
congestionats. veu iindicacions visuals a la pantalla tactil de 10.1 polzades i oferint una experiéncia de servei
prevenint eficagment errors en la recollida. millorada.

Pantalla tactil HD de 10.1 polzades Boto de parada
. d'emergéencia
} .
Gspecificacions DinerBot T8 \
Mides Pes
‘ 38,4 x46,8x111,1cm T8LS: 34 kg
Indicadors de T8LB: 38 kg
safata
. Velocitat maxima de Durada de la bateria*
,,,,,,,,, desplacament T8LS: Hasta 15 hores
1.0m/s T8 LB: Hasta 18 hores
Temps de carrega** Nombre de safates

T8LS:4,5hores/T8LB: 4 hores (perdefecte) 3

Grandaria de safates Capacitat de carrega total
Les dues safates superiors: 20 kg
38,5x 34,2cm Ample de pas minim

- Safata inferior:

32,5x31,8cm %5 cm

penende m sultats reals poden variar. La bateria té un

Sensors de VIsio . omb ! aieventualment p r ada. La vida util de la bateriai els cicles de
estereoscoplca arien s
n a es refe durada requerida per carregar del 15% al 100% de la capacitat de la
&'m utilitzant un carregador o una pila de carrega, amb el robot encés. No intenteu carregar un robo wy
Distribuit per:

"’ser et comercial@hisernet.net
+34 93177023 QKEENON Robotics Co., Ltd) gIobaI@keenon.com)




