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Flexible i Robust Evasi6 completa Eina de Marqueting Aqil i El ;
exiple 1 Robus . 11 Elegan
d'obstacles Efectiva 9 9
Equipat amb safates de deteccio El sistema de percepci6 ambiental i  Amb una gran pantalla per a anuncis, Amb un cap mobil flexible,
obertes i espaioses, juntament evasio d'obstacles ha estat  DinerBot T10 admet la reproduccio  expressions facials Uniques i un
amb un xassis ultraestable significativament millorat. Aixo inclou s personalitzada dimatges i videos per disseny multimodal que
millorat, el robot pot navegar per de  quatre  sensors de  Visi0  comunicar missatges eficagment. incorpora veu, tacte i visio, el
passadissos estrets de com a estereoscopica per a una deteccié 3D de robot irradia agilitat i encant.
minim 59 cm. 300°, millorant la seguretat del procés de
lliurament.
, y grooseeeseeees « Sensor VSLAM ﬁspecificacions DinerBot T10 \
Pantalla d'operacio 3 Boto de
de 11,6 polzades”™ ‘ ;
. parada Mides Pes
s ' enci , , , 58 k
Sensor de visi6 d'emergencia 48,6 x55,5x139,9cm g
estereoscopica” Sensor de visio
Bot estereoscopica Velocitat maxima de Durada de la bateria*
Multifuncio Indicador  de moviment Finsag8hores

Safata 1m/s Mida de la safata

Temps de carrega** (per defecte)
5,5hores Safates 1/2/3:

Pantalla Publicitaria =
de 23.8 polzades

Sensordevisio , Capacitat de carrega total girf‘i:a[}k?ecrzzr-
estereoscopica 40kg 35,0x 28,6 cm '
Sensor LIDAR = Ample de pas minim Grandaria de la pantalla tactil
58,5¢cm 11,6"(1920 x 1080)

*Totes les afirmacions sobre la bateria depenen de molts factors; els resultats reals poden variar. La bateria té
un nombre limitat de cicles de recarrega i eventualment pot ser reemplagada. La vida Util de la bateria i els

cicles de carrega varien segons ['Us i la configuracio.
Q temps de carrega indicat es refereix a la durada requerida per carregar del 15% al 100% de la capacitat de

la bateria, utilitzant un carregador o una pila de carrega, amb el robot ences. No intenteu carregar un robot
mullat.
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